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Miiszaki dokumentaciok szabalyzata

A versenyz0 csapatok szamara tobbféle mliszaki dokumentacio elkészitése sziikséges, amelyek
részletesen bemutatjdk a robot miikddését, felépitését és kommunikaciojat az iranyito
kozponttal. A dokumentacié célja, hogy nyomon kovethessiik a csapatok elérehaladasat,
valamint az altalunk megadott keretekkel, sablonokkal és visszajelzésekkel segitjik a

versenyzok ezzel kapcsolatos kompetencidinak fejlodését.

Az https://aquarobotx.hu/ weboldalon taldlhatd Osszefoglald miiszaki dokumentéicid6 word
formatumt sablonja felhasznalhatdé a miszaki dokumentaciok és a koncepcid terv
elkészitéséhez, de nem kotelez6, amennyiben a csapatok sajat formatumot és szerkezeti
felépitést szeretnének haszndlni. A végleges 0sszegzd dokumentacid leaddsanal viszont a

megadott sablon az elvart formatum.

e A robotra vonatkoz6 miiszaki paramétereket a verseny szabalyzat 2. fejezete tartalmazza.

e A végrehajtando feladat leirasat a verseny szabalyzat 4. fejezete tartalmazza.

e A dokumentacidk pontozadsat a verseny szabalyzat 5. fejezete tartalmazza. A koncepcio
verseny esetén a személyes prezentacio is pontozasra keriil és befolyasolja a koncepcio

verseny végeredményét.

Az eldrehaladéssal kapcsolatos dokumentaciot és egyéb, eldzetesen bekért dokumentumokat a

csapatok az verseny(@aquarobotx.hu e-mail cimre juttatjak el.

e Az I. Miiszaki dokumentaciéo médositott leadasi hatarideje: 2025. marcius 10.

e Al Miiszaki dokumentaciéo modositott leadasi hatarideje: 2025. marcius 31.

e A Koncepcio terv modositott leadasi hatarideje: 2025. aprilis 10.

e Az osszefoglald miszaki dokumentaci0 modositott leadasi hatarideje: 2025.

augusztus 15.
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A) Miiszaki dokumentacio I. elvart tartalmi elemei

Ez a dokumentaci6 a robot tervezett felépitését és a felhasznalni kivant alkatrészeket ismerteti.
Minden csapat kap egy induld alkatrészcsomagot, ami tartalmazza a robot meghajtasdhoz
sziikséges alapvetd alkotdelemeket. A kezdOkészlet alkatrészeit a csapat szabadon

felhasznalhatja, de nem kotelez6 minden elemet beépiteni a robotba.

A kezddkészlet leirdsa és a modellek szintén elérhetéek a verseny honlapjan:

https://aquarobotx.hu/kezdokeszlet/

A dokumentacidonak tartalmaznia kell:

. Meghajtas és mandverezés modjat.
. Tépellatas és biztonsagi rendszer miikodését.
. Bedzast detektald érzékeldk elhelyezését.

Maximalis terjedelem: 5 A4 oldal
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B) Miiszaki dokumentacio I1. elvart tartalmi elemei

Ez a dokumentacid a robot és az irdnyité kdzpont kozotti kommunikacids rendszert ismerteti,

valamint tartalmaznia kell a robot 3D modelljét vagy skiccét.

A csapatoknak ismertetni kell, hogy milyen kommunikacioval és milyen médiumban (optikai
szal, tobberes rézkabel, akusztikus modem, stb.) terveznek kommunikalni a robottal. Komplett
protokoll leirds, parancsok ismertetése nem kotelezd, elég nagyvonalakban ismertetni a

kommunikaciot.

A robot fizikai elrendezése még mddosithatd a dokumentum leaddsa utan is, azonban ebben az

esetben a dokumentumot jbol le kell adni.

Maximalis terjedelem: 5 A4 oldal

C) Koncepcio terv

A csapatok altal sziikséges elkésziteni egy koncepcionalis tervet, ami vazolja a robot tervezett

miikodését és felépitését.

Ebben a dokumentumban részletesen be kell mutatni a robot vazanak felépitését, a felhasznalt

anyagokat, valamint ismertetni kell a robot tomegét szarazon, illetve vizben.

A fizikai felépités mellett a robot elektromos rendszerét is ismertetni kell, be ide értve az

egyedileg tervezett aramkorok kapcsolasi rajzat és aramkori tervét.

Sziikséges bemutatni, hogy a vezérld kdzpont és a robot kozotti kommunikacio a vezérlésen

kiviil milyen egyéb informaciokat fog kozdlni.

A koncepcio terv maximalis terjedelme 20 A4-es oldal.
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D) Osszefoglalé miiszaki dokumentacié

A dokumentumban a csapat ismerteti a robot €és az iranyité kézpont kozotti kommunikacio
formajat, az iranyitas modjat.

A csapat a dokumentacioban ismerteti a sajat fejlesztésti aramkoreit.

A dokumentacioban sziikséges ismertetni a robot vezérld szoftverének milkddését

folyamatabraval.

Az Osszefoglald miiszaki dokumentécio esetén, a verseny honlapjan elérheté word sablon

hasznalata kotelezd ¢€s tartalmaznia kell a sablonban megadott vazlatpontokat.
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A dokumentacio kotelezo tartalmi elemei:
1 Koncepcio rovid ismertetése

e A koncepcid megvalasztasanak okai

e Akoncepcio alapjaul szolgalo robot(ok) bemutatasa
1.1  Arobot és vezérlés ismertetése

e Blokkdiagram: a robot €s az irdnyitd rendszer f6 részeinek bemutatasa

e Folyamatébra: a vezérld szoftver miikodésének ismertetése
2 Robot részletes bemutatdasa
2.1 Mechanikai felépités bemutatasa

e Felhasznalt anyagok ismertetése

o LebegOképesség beallitasa
2.2 Robot szabadsagi fokainak ismertetése

e Szabadsagi fokok (DOF — Degree of Freedom): 3 vagy 6 DOF rendszer

ismertetése
2.3 Biztonsagi funkciok ismertetése

e Bedzas detektalasa €s az aramtalanitas folyamata

e Bekapcsolasi és leallitasi szekvencia ismertetése
2.4 Szoftverfunkciok részletes bemutatdsa

e Vezérlési elv ismertetése

e Esetleges autondm funkciok bemutatasa
2.5  Szenzorok bemutatdsa
e Aroboton hasznalt szenzorok ismertetése és elhelyezésiik
2.6 Sajat tervezeésii aramkorok

e Sajat tervezésli aramkorokon megvalositani kivant funkciok ismertetése.
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e Nem sziikséges a teljes terv leadasa, elég ismertetni azt, hogy van-e tervben

sajat aramkorok elkészitve, illetve azoknak milyen funkcioi lesznek.
3 Iranyito kozpont bemutatdsa
3.1 Iranyito kozpont sematikus ismertetése
o Tervezett kinézet és kezeldszervek bemutatasa
3.2 Kommunikdcio ismertetése

e Robot és iranyitd kozpont kdzotti adatkapesolat
e Alkalmazott kommunikaciés protokoll

e Ko0z0lt adatok felsorolasa

4 Osszegzés

Formai kovetelmények:

A tartalom sorkizartan, 1,5 sorkozzel keriil megirasra. A fejezetek cime 16-os méret, félkovér.
Az 1. szintli fejezet cimek minden esetben 0j oldalra keriilnek! Az alfejezetek cime 14-es/12-

es méretl félkoveér.

Oldalbeallitas: Az oldal A4 méretii, allo. A bal oldali margé 3,5 cm, a tovabbi margdk 2,5 cm-
esek. A betlitipus Times New Roman 12 pt.

Abrak, képek: Az dbrék, képek kozépre igazitva, alatta szamozassal és cimmel ellatva keriilnek

elhelyezésre.

A tablazatok kozépre igazitva, felette szamozéssal és cimmel ellatva, melyek betlimérete

egysegesen 10-es. Térkoz nélkiil keriilnek elhelyezésre.

A szdmozas nem fejezetekre bontva torténik, folyamatos az egész dolgozatra vonatkoztatva.

Az osszefoglalo miiszaki dokumentacio maximalis terjedelme 40 A4-es oldal.
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